
DODATEK D

1

SYMULACJE KOMPUTEROWE BRAMKI MOSTKOWEJ

Cennym srodkiem wspomagania instrumentalnej diagnostyki (testowania) ukladów
(urzadzen) elektronicznych jest szeroko stosowana w praktyce projektowania technika
symulacji komputerowej. Pozwala ona zweryfikowac podawane w dokumentacji technicznej
(katalogach) dane znamionowe urzadzenia wzglednie − w przypadku ich braku – uzyskac
pozadane w tym zakresie informacje.

Zadania cwiczen laboratoryjnych mieszcza sie w zasadzie w sferze diagnostyki
instrumentalnej. Pozytecznym wydaje sie zatem chocby na jednym przykladzie dokonac
konfrontacji uzyskanych tymi metodami wyników z rezultatami odnosnych obliczen
symulacyjnych. Wybrano w tym celu − stanowiacy przedmiot cwiczenia 14 − stosunkowo
prosty uklad mostkowej bramki liniowej. Rysunek  D1 podaje dla przypomnienia ogólna
strukture tego ukladu z zaznaczonymi wezlami  (punktami) pomiarowymi.

Przedmiotem symulacji komputerowej sa dwa rodzaje charakterystyk statycznych oraz
charakterystyka dynamiczna bramki. Charakterystyki te przedstawiono odpowiednio na
kolejnych rysunkach.  W szczególnosci rysunek D2 podaje statyczna charakterystyke
przenoszenia bramki  (tj. zaleznosci poziomu napiecia na wyjsciu bramki Vo=  od poziomu
wejsciowego Vi=) dla bramki zamknietej i otwartej  Na rysunku D3 wykreslono natomiast
zaleznosc potencjalów w wybranych wezlach ukladu Vk= (dla k = A,B,C,D) oraz wydajnosci
sterowanych zródel pradowych  (I1K, I2K) od napiecia sterujacego bramki VG.

Rys. D1.   Schemat diodowej bramki mostkowej
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Rysunek  D4  ilustruje z kolei (malosygnalowe) wlasnosci dynamiczne bramki.  Podano
na nim przebiegi sygnalów wejsciowego i wyjsciowego w dwu stanach przewodzenia bramki
– zamknietej i otwartej.

Rys. D2. Diagram symulacyjny charakterystyki statycznej bramki
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Rys. D3. Diagram symulacyjny zaleznosci  Vk(VG) oraz  Ik(VG)
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Rys. D4.  Diagramy symulacyjne ilustrujace wlasnosci dynamiczne bramki
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